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Roboty wykoninczeniowe w zakresie instalacji AKPiA
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1.1.

1.2.

1.3.

2.1.

2.2.

WSTEP
Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania
instalacji AKPIA w ramach inwestycji: ,Rozbudowa i modernizacja STACJI
UZDATNIANIA WODY w KRAJNIE DRUGIM ",

Zakres stosowania SST

Szczegdbtowa specyfikacja techniczna stanowi dokument kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt 1.3

Zakres roboét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania dotyczgce realizacji
robét instalacji wewnetrznych w projektowanym budynku SUW polegajgcych
na modernizacji instalacji elektrycznych oraz AKPIA.

MATERIALY | URZADZENIA

Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskania i skladowania.
Warunki podano w czesci ogolnej specyfikacji technicznej. Moga by¢ stosowane
wyroby producentéw krajowych i zagranicznych posiadajgce Krajowe Oceny
techniczne wydane przez odpowiednie Instytuty Badawcze. Wykonawca uzyska
przed zastosowaniem wyrobu akceptacje Inspektora Budowlanego.

Instalacja automatyki

Do sterowania urzadzeniami technologicznymi stosowa¢ wymienione badz
réwnowazne elementy spetniajgce nastepujgce parametry rwnowaznosci:
Sterownik PLC - Cimon CM3:

e Budowa modutowa, pozwalajgca rozszerzaé sterownik o kolejne 1/O
Programowanie on-line
Wewnetrzna pamie¢ programu typu flash
Obstuga protokotu Modbus RTU/TCP
Porty RS232, RS485, Ethernet

Przetwornica czestotliwosci HFInverter HFR1000:
e Whbudowany port RS485 z protokotem Modbus
¢ Whudowany filtr sieciowy
e Zintegrowany panel z wyswietlaczem
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2.3.

2.4.

2.5.

Czujniki cisnienia Keyence:
¢ Napiecie zasilania 24VDC
Wyjscie prgdowe 4-20mA o charakterystyce liniowej
Zakres pomiaru cisnienia od 0 do 10 bar
Obudowa o szczelnosci IP65
Wyswietlacz

Przeptywomierze Keyence:

o Bezinwazyjny montaz, nie wymagajgcy ingerencji w rurociag
Wyjscie prgdowe 4-20mA o charakterystyce liniowej
Wyswietlacz
Obudowa o szczelnosci IP65

Instalacja monitorowania parametréow sieci elektrycznej

Monitorowanie instalacji elektrycznej odbywa sie za pomocg magistrali RS485 dzieki
analizatorom sieci oraz wytgcznikom posiadajgcym ukfady pomiarowe i interfejs
komunikacyjny. Monitorowanie odbywa sie przy uzyciu protokotu Modbus RTU.
Urzgdzeniem zbierajgcym dane, analizujgcym i zarzgdzajgcym jest sterownik PLC..

Materiatly nie odpowiadajagce wymaganiom

Materiaty te zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz ztozone w
miejscu wskazanym przez Inspektora. Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajdujg sie nie
zbadane i nie zaakceptowane materiaty Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko,
liczac sie z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg
one potrzebne do robdét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, aby
zachowaly swojg jakos¢ i wkasciwosci do robdt i byty dostepne do kontroli Inspektora.

SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem
typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST lub w projekcie organizacji robdét,
zaakceptowanym przez Inspektora. W przypadku braku ustaleh sprzet powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Wykonawca dostarczy dla
Inspektora kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
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4.1.

WYKONYWANIE ROBOT

Ogdlne zasady wykonywania robét.
Ogodlne zasady wykonywania robot podano w czesci ogdélnej specyfikacji technicznej.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robét podano w ogdlnej specyfikacii
technicznej. Wykonawca powinien zapewni¢ kierowanie robotami, ktérych dotyczy
niniejsza specyfikacja, przez osobe posiadajgcg odpowiednie kwalifikacje formalne i
doswiadczenie zawodowe. Kwalifikacje formalne kierownika budowy okresla Prawo
Budowlane. Kierownik budowy ma obowigzek $cistej wspotpracy z Inzynierem
Budowy. Roboty powinny by¢ wykonywane ze szczegolng dbatoscig o ich jakos¢,
przy zachowaniu wymagan przepisow i zasad sztuki budowlanej. Jesli zastosowane
wyroby majg instrukcje producenta okreslajgcg sposob ich stosowania, nalezy
przestrzega¢ zasad podanych w tej instrukcji. Podczas realizacji robét obowigzuje
wykonywanie ich w Scistej zgodnosci z projektem. Wszelkie odstepstwa od projektu
muszg by¢ poprzedzone odpowiednim wpisem dokonanym przez kierownika budowy
do dziennika budowy i wpisem Inzyniera akceptujacym propozycje zmiany.

Roboty budowlane (kable), ktére w dalszej fazie robot bedg ukryte przed
bezposrednig oceng, powinny by¢ przedmiotem odbioru zanim zostang ukryte.
Odbidr taki wymaga sporzgdzenia ,Protokét odbioru czesciowego”. Na wykonanie
robét zanikajgcych musi by¢ sporzadzony ,Protokét odbioru robot zanikajgcych”,
podpisany przez inspektora nadzoru inwestorskiego w czasie, w ktérym ocena
ilosciowa i jakosciowa tych robdt byta mozliwa. Na wykonanie robét dodatkowych
musi by¢ sporzadzony ,Protokdt koniecznosci wykonania robét dodatkowych”,
podpisany przez inspektora nadzoru inwestorskiego i przedstawiony Inwestorowi do
akceptacji przed wykonaniem tych robét. Roboty muszg by¢ prowadzone w sposob
bezpieczny dla pracownikow wykonawcy i pozwalajgcy na bezpieczng prace
personelowi przysztych uzytkownikow. Wykonanie robét objetych projektem powinno
by¢ zgodne z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r. w
sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich
usytuowanie, z postanowieniami normy Instalacje elektryczne w obiektach
budowlanych. Zakres, przedmiot i wymagania podstawowe oraz z pozostatymi
normami wymienionymi w p. 10. Kontrola jakosci wykonanych roboét budowlanych
powinna odbywac sie na biezgco i powinna by¢ dokonywana przez kierownika
budowy i Inzyniera. Po zakonczeniu robét kierownik budowy i Inzynier powinni wpisaé
do dziennika budowy o$wiadczenie o ich zakonczeniu, a takze o wykonaniu robét
zgodnie z projektem i zmianami wpisanymi w trakcie realizacji do dziennika budowy
oraz zgodnie z powotanymi przepisami i normami. W ramach przygotowania do
odbioru koncowego kierownik budowy powinien, zgodnie z Ustawg Prawo
budowlane, przygotowa¢ dokumentacje powykonawczg wykonanych robét
budowlanych. OBMIAR ROBOT
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5.1

5.2.

5.3.

6.1.

Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ogolnej specyfikacii.

Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiaru robét ;

e kable, przewody - 1 mb

e urzadzenie - 1 szt. (kpl.)
Nie dolicza sie ubytkéw technologicznych powstalych w wyniku ciecia kabli o
dtugosciach fabrycznych.

Podstawy wyceny

Jako podstawe wyceny kosztorysu zastosowano nastepujgce KNR:
e KNNR 5-02 UKLADANIE PRZEWODOW IZOLOWANYCH
e KNNR 5-03 MONTAZ OSPRZETU INSTALACYJNEGO
¢ KNNR 5-04 URZADZENIA ROZDZIELCZE | APARATY ELEKTRYCZNE
NISKIEGO NAPIECIA
¢ KNNR 5-12 PRACE UZUPELNIAJACE

e KNNR 5-13 SPRAWDZENIE | POMIAR OBWODU ELEKTRYCZNEGO
NISKIEGO NAPIECIA
e KNR AT 14 OKABLOWANIE STRUKTURALNE

ODBIOR ROBOT

Ogodlne wymagania dotyczgce odbioru robét podano w ogéinej specyfikacii

Odbiory miedzyoperacyjne:
Odbiorowi miedzyoperacyjnemu podlegaja:
e przebieg tras kabli i przewodow,
e jakosc¢ potgczen elektrycznych,
o typ zastosowanych przewodow i kabli, sposob ich prowadzenia i mocowania,
stan izolacji, oznaczenia,
o |okalizacja osprzetu i urzadzen, zgodnos¢ typow z dokumentacjg projektows i
prawidtowos¢ oznaczenh
e sprawdzenie tabliczek znamionowych, oznacznikéw itd.
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6.2.

6.3.

Odbiér czesciowy:

Odbiorowi czesciowemu nalezy podda¢ elementy urzgdzen instalacji, ktorych w
wyniku postepu robét, sprawdzenie jest niemozliwe lub utrudnione w fazie odbioru
koncowego, w szczegolnosci dotyczy to odbioréw robdt zanikajgcych. Kazdorazowo
po przeprowadzeniu odbioru czesciowego powinien by¢ sporzgdzony protokét i
dokonany zapis w dzienniku budowy.

Odbiér koncowy:
Przy odbiorze linii kablowych nalezy przedtozy¢ protokét odbiorow czesciowych przed
zasypaniem. Przy odbiorze instalacji wewnetrznych nalezy przedtozy¢ protokot
odbioréw czesciowych przewodow, w szczegoélnosci nalezy skontrolowad:
e uzycie wlasciwych materiatéw, elementéw i urzadzen,
e prawidtowos¢ wykonania i zabezpieczenia potgczen,
e jakosc¢ zastosowanych materiatéw,
o odlegtosci przewoddéw wzgledem siebie, wzgledem przegréd budowlanych i
innych instalaciji,
prawidtowos$¢ dziatania zabezpieczen,
skuteczno$¢ ochrony od porazen,
stan izolacji,
wartosci rezystanciji uziemien ,
prawidtowos¢ zainstalowania aparatow i urzadzen,
zgodnos¢ wykonania instalacji z dokumentacjg techniczna.

PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne wymagania dotyczgce ptatnosci podano w ogdlnej specyfikacii.

PRZEPISY ZWIAZANE

NORMY:

PN-IEC 60050-826:2000. Miedzynarodowy stownik terminologiczny elektryki.
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych

PN-IEC 60364-1: 2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres,
przedmiot

PN-IEC 60364-5-51:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego. Postanowienia ogolne

PN-IEC 60364-5-52:2002 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego. Oprzewodowanie.

PN-IEC 60027-3:2004 Oznaczenia wielkoéci i jednostek miar stosowanych w
elektryce Czes¢ 3:

Wielkosci logarytmiczne i wielkosci z nimi zwigzane; IDT IEC 60027-3:2002 (gr.

cen. G). Data publikacji: 2004-03-22.

WARUNKI TECHNICZNE:

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 12.04.2002 r. w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiadaé budynki i ich usytuowanie wraz z
pdzniejszymi zmianami (Du z 2004 poz 1138)
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